Softstartér PSR 25, PSR 32 (ovladaci nap ti 24V DC)

D le ite informace

Instalaci, uvedeni do provozu a Gdr bu tohoto p istroje musi provad t pouze pln kvalifikovana osoba dle nasledujicich pokyn :
Tento p istroj pracuje s nebezpe nym nap tim, které m e zp sobit smrt, nebo va né zran ni.

V dy odpojte nap ti p ed zapo etim prace na za izeni.

Nedotykejte se svorek, pokud je za izeni pod nap tim.
Toto nap ti je trvale na svorkach motoru i p i vypnutém p istroji (dvou- fazové izeni, jedna faze je trvale propojena).

Zkontrolujte zda mate spravny p istroj s p ihlédnutim k si ovému nap ti, napajecimu nap ti, jmenovitym hodnotdm motoru a frekvenci.

Tento p istroj byl pe liv vyroben a otestovan, nicmén existuje mo nost rizika poSkozeni p i p eprav a manipulaci.
M | by byt dodr en néasledujici postup p i instalaci a uvad ni do provozu:

1. Odpojte si ové nap ti (L1-L3)

. P ipojte ovladaci nap ti (A1-A2)

. Zkontrolujte, zda blika vrchni LED dioda. Pokud neblik&, nepokra ujte v dalSich krocich.

. P ipojte si ové nap ti (L1-L3)

. Zkontrolujte, zda trvale sviti vrchni LED dioda. Pokud trvale nesviti, nepokra ujte v dalSich krocich.

. Nyni by m | byt softstartér p ipraven k spoust ni a zastavovani motoru.
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Softstartér PSR 25, PSR 32 (ovladaci nap ti 24V DC)
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Softstartér PSR 25, PSR 32 (ovladaci nap ti 24V DC)
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Softstartér PSR 25, PSR 30 (ovladaci nap ti 100-240 V AC)
D le itéinformace
Instalaci, uvedeni do provozu a Gdr bu tohoto p istroje musi provad t pouze pln kvalifikovana osoba dle nasledujicich pokyn :

Tento p istroj pracuje s nebezpe nym nap tim, které m e zp sobit smrt, nebo va né zran ni.

V dy odpojte nap ti p ed zapo etim prace na za izeni.

Nedotykejte se svorek, pokud je za izeni pod nap tim.

Toto nap ti je trvale na svorkach motoru i p i vypnutém p istroji (dvou- fazové izeni, jedna faze je trvale propojena).

Zkontrolujte zda mate spravny p istroj s p ihlédnutim k si ovému nap ti, napajecimu nap ti, jmenovitym hodnotdm motoru a frekvenci.

Tento p istroj byl pe liv vyroben a otestovan, nicmén existuje mo nost rizika poSkozeni p i p eprav a manipulaci.
M | by byt dodr en néasledujici postup p i instalaci a uvad ni do provozu:

1. Odpojte si ové nap ti (L1-L3)

2. P ipojte ovladaci nap ti (A1-A2)

3. Zkontrolujte, zda blika vrchni LED dioda. Pokud neblikd, nepokra ujte v dalSich krocich.

4. P ipojte si ové nap ti (L1-L3)

5. Zkontrolujte, zda trvale sviti vrchni LED dioda. Pokud trvale nesviti, nepokra ujte v dalSich krocich.

6. Nyni by m | byt softstartér p ipraven k spoust ni a zastavovani motoru.
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Softstartér PSR 25, PSR 30 (ovladaci nap ti 100-240 V AC)
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Softstartér PSR 25, PSR 30 (ovladaci nap ti 100-240 V AC)



